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REGULATORY TEMPERATURY /RIDICI JEDNOTKY
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Zamieszczone w katalogu regulatory temperatury do dysz i gorgcych kanatow sg sterowane
mikroprocesorami. Mogg by¢ dostarczane z kompletnym okablowaniem i tréjfazowym

zasilaniem 220V lub 380V + neutral.

Ridici jednotky pro trysky a rozvadéci desky pracujici na zakladé mikroprocesoru Ize
dodat kompletné véetné propojovacich kabell a tfifazového napajeni s napétim 230V
nebo 380V + uzemneni.
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FUNC
Klawisz ten stuzy do wybierania (po kolei) parametréw konfiguracyjnych i programowania regulatora.
Programovani pristroje a volba parametru.

MAN

Klawisz ten stuzy do wybierania miedzy automatycznym a recznym trybem regulacji. Przej$cie z trybu recznego
do automatycznego nastepuje ptynnie.

Volba automatického nebo manuéiniho fizeni. Pfechod z manudliniho do automatického reZimu je plynuly.

&

GORNY WYSWIETLACZ Klawisz ten stuzy do zwiekszania (w trybie

THERMOPLAY HORNI DISPLAY programowania) wartosci wybranego parametru. W
trybie sterowania recznego po przycisnieciu tego

— ] klawisza zwiekszana jest moc wyjscia.
DOLNY WYSWIETLACZ
ADOLN| DISPLAY Stisknutim tladitka "Nahoru" Ize pii nastaveném

B DIODY reZzimu programovani zvysit hodnotu aktualniho

ol ¢ ﬁ parametru. V manualnim rezimu se zvySuje vystupni
T 2 a/v signal.

SMRT

KLAWIATURA
@ @ @ OVLADACI TLACITKA

THLFS Klawisz ten posiada podobng funkcje co poprzedni z

ta jednak réznica, ze stuzy do zmniejszania wartosci
parametréw.

Tlacitko "Dolu" ma stejnou funkci jako nahoru, jen
hodnoty parametrd sniZuje

FUNC: Po przycisnieciu tego klawisza na wyswietlaczu bedg wyswietlane kolejne parametry. Jednoczesnie
zapamietana zostanie warto$¢ poprzednio wyswietlanego parametru.

Stisknutim tlacitka FUNC se nadispleji zobrazi aktudini parametry. Pri dvojim stisknuti tlacitka dojde k uloZeni
zobrazeného parametru.

MAN: Po przycisnieciu tego klawisza regulator zmienia tryb pracy z automatycznego na reczny i odwrotnie.
W czasie konfiguracji i kalibracji klawisz ten stuzy odwrdoceniu kolejno$ci parametréw.

Stisknutim tlacitka MAN se modul prepne z automatického do manudliniho reZimu a obrdcené. Béhem nastaveni a
kalibrace se toto tlacitko pouZiva pro vyvolani parametrd konfigurace a kalibrace.

@: Ten klawisz zwieksza wartos$¢ parametru. Gdy go przytrzymamy tempo przyrostu zostaje automatycznie
zwiekszane. Gdy regulator dziata w trybie recznym, klawisz ten zwieksza moc wyjscia. W trybie
automatycznym wcisniecie go pokazuje aktualng moc wyjscia.

Tlacitko se pouZziva pro zvyseni hodnoty prirustku parametru. Pfi delSim stlaCeni se automaticky zvySuje
rychlost pfirustku hodnoty. V manualnim rezimu Izepomoci tohoto tlacitka zvySit vystupni signal.

: Ten klawisz zmniejsza warto$¢ parametru. Gdy go przytrzymamy tempo spadku zostaje automatycznie
zwiekszane. Gdy regulator dziata w trybie recznym, klawisz ten zmniejsza moc wyjscia.

Stisknutim tlacitka se snizuje hodnota parametru. Pri podrZeni tlacitka se automaticky zvysuje rychlost
snizovéani hodnoty parametru. V. manualnim rezimu Izepomoci tlaCitka sniZit vystupni signal.
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PARAMETRY REGULATORA
INSTRUKCE PRO OBSLUHU RIDICI JEDNOTKY

SP 140 - Wartos¢ zadana - Set-point
SNRT on - Wigczona funkcja SMART - Funkce SMART zapnuta

Pb 11 - Wspotczynnik proporcjonalnosci - Proporéni pasmo

ti  2.00 - Stata catkowania - Doba pfirustku

td 0.30 - Stata rézniczkowania - Doba ubytku

Cyl 2 - Czas cyklu regulacji - Cyklovy cas

rL 0.0 - Dolna granica wartosci zadanej - Spodni limitni hodnota pro set-point
rH 400 - Goérna granica wartosci zadanej - Horni limitni hodnota pro set-point
IP 10 - Wartos¢ poczatkowa catkowania - Prirustkové predzatiZzeni

OLH 15 - % ograniczenie mocy wyj$ciowej dla celéw m. startu - Limitni vystupni hodnoty pro soft start
tOL 4 - Czas trwania miekkiego startu - Délka soft start

UWAGA Bardziej szczegdtowe informacje znajdujg sie w instrukcji obstugi.
NOTE Detailni informace obsahuje uZivatelska prirucka.

Regulator pokazuje ,dolny zakres” z minusem[-000]lub ,gérny zakres” z plusem[+000]. Btad
pokazywany jest na dolnym wyswietlaczu jako|ERR| Nalezy wtedy sprawdzi¢ w instrukcji rodzaj
bledu.

Regulator signalizuje stav "Lower-range" zobrazenim a "Over-range" zobrazenim
Hlaseni chyby je signalizovéno na spodnim displeji ndpisem Uréeni druhu poruchy Ize
provést dle navodu k obsluze.

Regulator THLFS posiada: - Ridici modul THLFS obsahuje:

2 kolorowy wyswietlacz o duzej jasnosci / Velmi jasny dvobarevny displej LCD

Auto dostrajanie parametrow regulacyjnych — funkcja SMART / Samonastavovaci regulacni parametr SMART
Interfejs komputerowy RS 485/ Interface RS 485

Czas odswiezania mocy wyjscia = 500 ms / Doba aktualizace vystupni hodnoty 500ms

Tryb pracy recznej / UZivatelska prirucka

Gléwne zalety regulatora THLFS to:
Hlavni vyhoda regulacniho modulu THLFS :

Dwa wyswietlacze / Dvourdadkovy displej

Dwie wartosci zadane / Dvoji set-point

Dwa alarmy / MoZnost naprogramovani dvou alarmi

Ograniczenie mocy wyjscia (miekki start). Programowane przez wielkos¢ procentowgq i czas trwania /
Programovatelné nastaveni vystupni hodnoty v procentech nebo v case.

Elastycznos$¢: 42 programowalne parametry / PruZnost programovani a zobrazeni 42 parametru
Plynna zmiana trybu recznego na automatyczny i na odwrét / Plynulé pfepinani reZimu AUTO / MAN

Dokfadnos¢: +/- 0,2% petnej skali/ Presnost +/-0,2% hodnoty jednotky stupnice

Mozliwe jest ograniczenie dostepu do parametréw regulatora przez zabezpieczenie kodem. (3 poziomy dostepu):
Tri urovné zadanych hodnot s odpovidajici ochrannou hardware klicem:

Poziom 1 Mozliwa jest jedynie zmiana wartosci zadanej, parametrow dostrajania i trybow pracy.
Poziom 2 Mozliwa jest zmiana wszystkich parametrow regulacji i alarmow.
Poziom 2 Dostep do procedur konfiguracyjnych i kalibracyjnych.
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Uroveri 1 Ize programova pouze set-point, poZadovanou hodnotu a reZim auto/man.
Uroven 2 PFistup k programovani vsech parametru regulace a alarmu.
Uroven 3 Pristup k nastavovani a kalibraci.
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System samokontroli zapewnia zgodno$é programowalnych parametréw z konfiguracjg regulatora. Ma to na celu
zapobiezenie bledom operatora. Regulator posiada dwie wazne funkcje utatwiajace prace: ,SOFT START” (miekki
start) i ,SMART”. Funkcja SMART polega na automatycznym wyliczeniu parametréw regulacyjnych w zaleznosci od
obcigzenia. Algorytm ten obserwuje zmiany mierzonej wartosci wystepujace w procesie i dostosowuje parametry,
ktére nastepnie zachowuje w pamieci. Regulator optymalizuje parametry poprzez ciagte monitorowanie procesu.

Autodiagnosticky systém zajistuje kompatibilitu mezi programovanymi parametry a nastavenim pfistroje s cilem vyloucit
chyby obsluhy. Systém vytvari zakladni udaj pro typ regulace ("SOFT START" nebo "SMART". SMART obsahuje
automaticky vypocet parametrd fidici jednotky na zakladé snimaného zatiZzeni (odpor) a sledovani pribéhu mérené
proménné v ndvaznosti na poruchy, které jsou zjistény béhem procesu. Ridici jednotka pracuje s algoritmy vypoétu,
které jsou uloZeny v paméti bez moznosti zésahu. Ukolem Fidici jednotky je optimalizovat parametry requlace za stélého
monitorovani procesu.

Dziatanie funkcji SMART.
Co je "chytra funkce” - "SMART"

Dziatanie funkcji SMART jest uwidocznione przez zaswiecenie sie odpowiedniej diody na wyswietlaczu. Mechanizm
ten automatycznie wylicza parametry regulacyjne na poczatku grzania, reagujgc ha wymagania grzanego obiektu.
Bardzo wazne jest aby nie dokonac¢ przegrzania ponad ustalona warto$¢ zadana.

Cinnost SMART u je zobrazena na displeji. SMART automaticky propoéitavé parametry regulace béhem nabéhu
teploty dle potreb systému. Je nutno zabranit oscilaci (kolisani) méfené proménné kolem nastavené hodnoty.

MIEKKI START .
)\ Regulowana zmienna

SOFT START » S I
WARTOSC ZADANA | Mérend proménna PN

Funkcja miekkiego startu ukazana jest na wyswietlaczu ~ SET POINT
za pomocg parametru OLH i wyrazona jest w %
maksymalnej mocy na wyjsciu. Czas jej dziatania okresla
parametr tOL. Funkcja ,SOFT START” jest bardzo
wazna dla wstepnej fazy regulacji. Nastepuje wolne

|
|
|
|
|
|
|
|
:
|
podgrzanie grzatek zapobiegajgce zwarciom, ktére |
|

mogg by¢ spowodowane zawilgoceniem grzatek. ! CZAS | CAS o
Wartos¢ tOL okresla czas, podczas ktérego obowigzuje 0l START -
ograniczenie maksymalnej mocy wyjscia do OLH. START
§OFT STAR.T s’e /{7d/l,<u1e na, displeji pismeny OH%f udaj MOC NA WYJSCIU
je v % maximalni vystupni hodnoty. Po dobu ¢&innost VYSTUPNI VYKON
ionlaii i TEMPERATURA PRACY
SOFT STARTu se na displeji zobrazuji pismena TOL. (moc maksymalna) A PRACOVNI TEPLOTA
SOFT START ma zasadni ddlezitost pro takovy 100% |- __
pfedehiev topnych téles, pfi kterém dojde vysuseni (maxima’/r;/’ vykon)
piipadné vihkosti a tim vylouceni zkratii. Hodnota TOL 100 %
zobrazuje dobu, po kterou je hodnota vykonu omezena
na hodnotu OHL. (moc ograniczona)
%5 % OHL
(limitovany vykon) | )
15 % | CZAS/ CAS o
0 | o
tOL
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